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Instrukcja pomocnicza TELMATIK do licznika/ timera H8DA

Wieo-funkcyjne urzadzenie H8DA moze pracowac jako licznik impulsdw albo przekaznik
czasowy ( timer ) . Pozawyborem rodzaju pracy, w prosty sposob mozemy okresli¢
szczegbtowy sposob jego zachowania. Dlalicznika przewidziane sa typowe rodzaje pracy,
jak liczenie géra/dot |, rewersyjne sterowanie kierunkiem zliczania, zwigkszanie stanu przez
jedno azmnigjszanie przez drugie wejscie czy wspotpraca z enkoderem . Wyjscia
przetaczane sa po osiagnieciu jednego albo dwoch ustawianych progow .

W trybie przekaznika czasowego ( timer ) wybra¢ mozemy 1. z 11. rodzajéw pracy ( typowo

oznaczonych )

Wybrane parametry

Napiecie zasilania

AC/DC 12~48V abo AC/DC 100~240V

Obciazalnos¢ wyjsc

250VAC 5A (dlaobciazen rezystancyjnych)

Pobdr mocy Srednio 3,5VA
Wskaznik LED 6 cyfr stan aktualny i 6 cyfr ustaw. parametr
Szybkos¢ liczenia Wybierane 30 Hz , 1kHz , SkHz, 10kHz
Zakres czasow 0,001s do 9999h59m
Wejscia Ustawiane typu NPN albo PNP
Wyijscia Dwa przekazniki przetaczne
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Rys. opis wyprowadzen

Stosowane styki, do wejs¢ RESET, CP2, CP1 powinny podawac potencjat masy ( 8) dla
ustawien NPN albo potencjat +12VDC (12 ). Przy instalacjach 12-24VDC i czujnikach
PNP do wejsc¢ licznika dotaczane jest + napiccia zasilania ( przez czujniki ) 12-24VDC
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PRACA W TRYBIE LICZNIKA IMPUL SOW

Sposob wykorzystaniawejs¢ START/CP2 oraz GATE/CP1 zalezy od wybranego trybu pracy
wejs¢. Zgodnie z ponizszymi rysunkami impulsy moga by¢ podawane do CP2 abo do CP1,
ewentualnie naobydwa .

Sposoby liczenia ( kierunek, reakcja na zbocze, bramkowanie ) zaleznie od trybu pracy Input

Up Licz w gare, zhocze narastajace (Ustaw 1-1)  DOWN Licz w dof, zbocze narastajace (Ustaw 1-2)
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Up Licz w gare, zhocze opadajace (Ustaw 1-1)  DOWN Licz w dof, zbocze opadajace (Ustaw 1-2)
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Up/Down A Kierunek zalezny od we2 (Ustaw 1-3) Up/Down B niezalezne wel+ we2— (Ustaw 1-4)
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Po wybraniu sposobu reakcji licznika naimpulsy, nalezy okresli¢ oczekiwane zachowanie w
momencie osiagnigcia wartosci progowej. Narysunkach, aktualny stan licznika pokazywany jest
jako skosna, rosnaca albo opadajacalinia. Wypetnienie prostokata obrazujacego stan zataczenia
wyjsciajest informacja , ze tu mozna okresli¢ czas chwilowego zataczenia. Niewypetniony
prostokat to stan , staty” awigc utrzymujacy si¢ do zerowania albo przepetnienialicznika.
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Output mode C * Zliczanie do wartosci zadanej, autormatyczny reset | rozpoczecie kolejnego cvklu odliczania
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GUipUt mode K . Zliczanie az do svgnatu reset.  Po osiagnigciu zadanego stanu wygenerowanie impulsu Out 2, Out 1
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OUtDUt mode P . Zliczanie do wartosci zadanvch, Po osiggnieciu Out 2 licznik jest zerowany | rozpoczyna liczenie,
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OUtpUt mode A . Zliczanie do wartoéci zadanei Wznowienie liczenia po resecie, Wezedniej przetaczenie Outl i OutZ
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PRACA W TRYBIE PRZEKAZNIKA CZASOWEGO - TIMER

Rysunki podstawowe przedstawiaja rodzaje pracy z uwzglednieniem standéw nawszystkich
wejsciach i mozliwych sytuacjach, zaniku napigcia zasilania. Dla utatwienia wst¢pne oceny
wyboru trybu, z prawej strony umieszczono tylko podstawe pracy dla opisywanego trybu.

OUTPUT MODE A Opdznienie ON sygnatu albo zasilania
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OUTPUT MODE D Opéznienie od wytaczenia sygnatu start
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OUTPUT MODE B-2 oraz C przedstawionow oryginalng instrukcji

PROGRAMOWANIE SPOSOBU PRACY LICZNIKA H8DA

Uwaga: ze wzgledu na samoczynne wychodzenia z trybu programowania lepigl jest wstepnie
przygotowac i zanotowac potrzebne ustawienia a nastgpnie wprowadzaé je w wymaganym
czasie. Powyborzelicznik / przekaznik czasowy ( Counter / Timer ) wyswietla¢ beda sie
tylko parametry dotyczace wybranego urzadzenia. Wywotanie menu i przejscia migdzy
grupami ustawien wykonuje si¢ przyciskiem FUN

PRACA,

FUM| Przycisnij przez 3 sek

INPUT MODE { REAKCIA MA SYGMALY WEISCIOWE )

1-1 UP {géra) 1-3 URP/DOWE &
I AW 1-2 DOWN (dah 1-4 UP/DOWN B
l _ 1-5 UR/DOWMN C
zmier tryb
Sposab pracy dla UR/DOWHN A, B, C wyjasniajg rysunki
FUM|  Przejdi do OUTPUT MODE lub RST| Zapamigtaj i wyjdz do PRACA

OUTPUT MODE (TRYE WYISCIA)

2-1 Tryb N 2-4 Tryb R 2-7 Tryb Q 2-4 Tryb H
Vi 2-2 Tryb F 2-5 Tryb K 2-8 Tryb A
JiAN 2-3 Tryb C 2-6 Tryb P 2-9 Tryb L
zmier tryb
Tryby pracy wyjsc wyjasnia rysunek
FUM|  Przejdz do QUTPUT MODE lub RST| Zapamigtaj i wyjdz do PRACA
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OUTPUT 2 TIME { czas zataczenia wyjscia 2 )

AN

v

Zmien wartosc

3-10,01s 3-40
3-2 0,055 3-50
3-20,1s 3-61

,25
.55
s

UWAGA Ustawianie niedostepne w trybie M i F

-7 2g 3-A 20s
3-8 &=
3-8 10s

FUM| Przejdz do OUTPUT 1 TIME lub REs| Zapamigtaj i wyjdZ do PRACA
CQUTPUT 1 TIME { czas zatgczenia wyjscial )
4-1 Zatreymanie  4-4 0,15 4-7 1s 4-4 10s
AV 3 00 Voo ase T
zZmier wartose
FUM| Przejdz do COUNT SPEED lub RES| Zapamigtaj iwyjdé do PRACA

COUNT SPEED ( maksymalna SZYBKOSC ZLICZANIA )

N

:I Zmien wartosc

E-1 30 impulsdw/sek
E-2 1000 impulsow/sek

E-3  EOOO impulsow/sek
E-4 10000 impulsdw,/sek

FLIM

Przejdz MIMIMUM RESET TIME  |uh

EREZ

Zapamietaj i wyjdZz do PRACA

MIMIMUM RESET TIME { wymagany minimalny czas trwania sygnatu RESET 3

- B-1 20mS
A 6-2 1mS
zrmier wartosc
FUM| Przejdz do DECIMaL POIMT lub EEs| Zapamigtaj i wyjdZz do PRACA
DECIMAL POINT { POZYC1a KROPKI DZIESIETMED )
-I 7-1 999999
AW 7-2 999999
| — _ 7-3 999949
zmien pozycle 7-4 999,999
FUM| Przejd? do PRESCALE WALUE lub RES| Zapamigta] i wyjdz do PRACA

PRESCALE YaLUE

{(PRZESKALOWAMNIE WARTOSCI - waga impulsu )

<

[

A

Zhie

B owartosc

Y g-1 00,001~ 99,999

FLIM

Przejds do KEY PROTECTION LEVEL lub

RES

Zapamigtaj | wyjdz do PRACA




KEY PROTECTIOM LEVEL { BLOKADA PRZYCISKOW — POZIOM ZABEZPIECZEMIA )

9-1 funkcyjnego FUN
neg WwaAGA: blokady dziataja,
A 9-2  reset FEZ gdy aktywny jest
. 9-3  wartosci AN wskaznik K/P
zmier _
o9-4 wszystkie
FUM| Przejds do POWER OFF MODE  lub RES| Zapamigtaj i wyjdz do PRACA

POWER OFF MODE ( TRYER PRZY WYLACZENIU ZASILAMIA )

I zmien tryb

I 7 v &-1 zerowanie po wytaczeniu zasilania

&-2 zapamigtanie stanu licznika po wytgczeniu zasilania

FUMN

Przejdz do INPUT MODE

lub

MPMAPMP INPUT MODE wWybdr polaryzacii dla wejsc )

Zapamietaj i wyjdz do PRACA

AV

ZHien

b-1 nPn
h-2 PP

FLIM

Przejdz do POWER OFF

MODE lub

Zapamietaj i wyjdZ do PRACA

FUMCTION MODE  Wybor trybu pracy licznik albo przekaznik czasowy )

L]
l AR C-1 Counter
I zmieri tryb (-2 Timer
L]
FUM| Przejdz do INPUT MODE Ik rEs| Zapamigta) i wyjds do PRACA

DLA PRACY TIMER ( przekaznik czasowy ) tj. powybraniu w menu C2




ZAKRES CZASU

SRR T NI W) ks
12 9999998 /-5 999M50.95 {-R 999GHSOM | =
{-3 99999.9S /-7 99999 9M -5 999999H | T
/-4 0999993 [-8 999999M {-L 999999H Zapamigtaj i wyjdz
LR
2. Liczenie w Gore / Dot @ E
=1 gora (up) zrmier tryh
¢-¢ dol ( down ) Zapamigtaj 1 wyjdz

L

3. TRYB WYISCIA ( sposéb pracy )
3- 1 ModeA 3-5 ModeB  3-9 ModeD Y
3-2 ModeAt -6 ModeB1 3-A Modek
7-7 ModeA2 F-7 ModeBz J-6 ModeF

zmien tryb

-4 ModeA3 3F-8 ModeC rEs| Zapamietaj i wyijdz
FUUM

4 CZAS ZAI’_ WVJSCIA

4- ! Hold 4-§ 58 AV

4-2 018  4-5 108 iy

4-3 058 4-7 158

Y-y 19 Y-8 208 EEs| Zapamigtaj i wyjdz
FUM

7.STYK WYISCIA 8WEISCIE NPMN/PMP 8 TYP URZADZEMNIA

T-1 2C ﬂ B- 1! nPn - ¢ Licznik Zapamigtaj i wyjdz
1A1C g-2 PnP

g-po Timer

Py -

T.
)
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WSKAZNIKI
Licznik wyposazony jest w przydatne wskazniki powalajace na:

PV- wyswietlanie aktualngj wartosci , wskaznik typu LED 6 cyfr

SV - wyswietlanie wartosci ustawiong np. progu licznika LED 6 cyfr

Timer - wskaznik LED pracy urzadzeniajako Timer ( czasowy )

COUNTER - wskaznik LED pracy urzadzeniajako Counter ( licznik impulsow )
RESET — LED zerowanie aktywne

Start / CP1 LED wskazujacy aktywny stan nawejsciu Timeraalbo licznika ( wykresy )
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Gate/CP2  LED wskazujacy aktywny stan nawejsciu Timeraalbo licznika ( wykresy )
hr/Setl LED wskaznik godzina abo ustawianie progu 1

min/Set LED wskaznik minuty albo ustawianie progu 2

sec/ Total LED wskaznik sekundy albo Total

Outl LED aktywne wyjscie out 1

Out2 LED aktywne wyjscie out 2

K/P LED aktywne wejscie protekcji ( blokady ) przyciskéw z poziomem menu 9



