ANLY ELECTRONICS CO., LTD.

Kontroler temperatury typu PID serii ATO3
Instrukcja uzytkownika
AT - 403 / AT - 503 / AT - 603 / AT - 703 / AT - 903
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Rozdziat 0 : Wprowadzenie

Kontroler temperatury ANLY ATO03 to urzadzenie zaprojektowane tak, by
sprostac réznorakim potrzebom w procesie automatyzacji oraz integracji
systemu. Wyposazony jest w 1 wejscie, 2 wyjscia, 3 wyjscia alarmowe
oraz funkcje auto-tuningu PID.

Moze wspotpracowac z réoznymi czujnikami, jak termopary (typu K, J, T,
E, S, B, N), czy czujniki temperatury typu RTD (Pt100, JPt100). Wejscie
mozna skonfigurowac jako analogowe, do wspotpracy z sygnatem
napieciowym lub pragdowym. Maksymalnie 2 wyjScia mogg by¢
skonfigurowane jako: przekaznikowe, potprzewodnikowe, analogowe
(sygnat napieciowy lub pragdowy). Mogq tez pracowac jako przekazniki
sygnatu. Dostepne sg maksymalnie 3 wyjscia alarmowe — z réznymi
funkcjami oraz trybami. Kontroler ten moze posiada¢ maksymalnie 8
sekcji dla pojedynczego procesu.

Oddzielny opcjonalny kanat umozliwia skorzystanie z funkcji Remote Set
Point (analogowe wejscie napieciowe lub pragdowe). Ten sam kanat moze
by¢ uzyty w celu skorzystania z funkcji alarmu uszkodzonej grzafki.
Uzytkownik moze wybra¢ miedzy modutem RS-232 lub RS-485 w celu
umozliwienia komunikacji z komputerem do programowania urzgadzenia.
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Rozdziat 1 : Specyfikacja

Szczegobtowe dane

Specyfikacja

Typ AT - 403 /AT - 503 / AT - 603 /
AT - 703 /AT - 903
Napiecie zasilania | 100 ~ 240VAC
Czestotliwosc¢ 50 /60 Hz
Moc pobierana Okoto 3,5 VA
Typ czujnikow Termopara: K, J,T,R,E, S, B, N

RTD : Pt100, JPt100

Liniowe: napieciowe, prgdowe

Wyjscia

Przekaznikowe, napieciowe, liniowe, sterowanie silnikiem

Wyjscia alarmowe

250VAC, 5A

Funkcje alarmu

Patrz tabela na str. 49

Sposbb kontroli

PID, PI, P, On/OFF, Dead band

Nastawa

Cyfrowa, przyciski na panelu

Komunikacja

RS-232 lub RS-485 (opcjonalnie)

Wyswietlacz 4-cyfrowy, 7-segmentowy
Temp. pracy -10°C ~ +50°C
Temp. przechowywania | -25°C ~ +65°C

Wilgotnos¢
w trakcie pracy

wzgledna 34%-85% bez kondensacji
i oblodzenia

Wilgotnosc
przechowywania

wzgledna 35%-95% bez kondensacji




Specyfikacja — cigg dalszy
Masa AT-403: ~170g
przyblizona AT-503: ~125g
AT-603: ~170g
AT-703: ~200g
AT-903: ~2509
Wiasciwosci
Doktadnos¢ 0,3% wartosci zadanej lub £2°C,
ktora wieksza
P 0.0~3000s (co0,1s)
I 0~3600s (co1s)
D 0~900s (co1s)
Cykl kontroli 0~150s (co 1s)
Okres probkowania | 300ms
Pamiec¢ Nieulotha EEPROM
(min. 100 000 cykli zapisu)

Jak zamawiaé

ANLY ATO03 moga by¢ dostosowane do potrzeb i wymagan
klienta. Kod produktu sktada sie z 10-cyfrowego numeru:
AT- LJ03-0L 1000 I-0T000]

,03” jest oznaczeniem kontrolerow serii ATO3. Pozostate 8
cyfr kodu opisane jest ponizej.



AT- BO3-[ [ JLILT-LI0T0]

Wymiary Podane wymiary odnoszg sie do
4 = 96x48mm (1/8 DIN panelu czotowego urzadzenia.
. ( ) AT-403 posiada utozenie
S = 48x48mm (1/16 DIN) pionowe, natomiast AT-603 —
6 = 48x96mm (1/8 DIN) poziome, chociaz sg w tym

samym rozmiarze DIN.
7 = 72x72mm

9 = 96x96mm (1/4 DIN)

AT-L]03-LILJLI-LJ000L

Wejscie 1 oznacza czujnik typu
termopara oraz typu RTD.

1=T/C lub RTD Dodatkowo typ czujnika musi
2 = 0~100mV zostac¢ okreslony w menu Level.
3 = 0~20mA 2 — 9 oznaczajg wejscia liniowe.
4 = 4~20mA
5 =0~5V
6 = 0~10V
7 =1~5V
8 = 2~10V
9=0~1V




AT-[103-[ /[ |- 1[][]

Wyijscie 1 Wyijscie 2
(1 - standard) | 0 = Zaden
1 = Przek. 1 = Przek.
2 = Pulsac. 2 = Pulsac.
3 = 0~20mA 3 = 0~20mA
4 = 4~20mA 4 = 4~20mA
5=0~5V 5=0~5V
6 = 0~10V 6 = 0~10V
7 =1~5V 7 =1~5V
8 =2~10V 8 =2~10V
9 = Sterowanie silnikiem

AT-[103-0L101 /-1 T0]

Wyijscia alarmowe

1 = 1wyjscie alarmowe

2 = 2 wyjscia alarmowe

3 = 3 wyjscia alarmowe

Wyijscie przekaznikowe na
Wyijsciu 1 jest standardem we
wszystkich kontrolerach ATO03.
Moze by¢ zmienione na dowolny
z 9 typbw. Sterowanie silnikiem
na Wyjsciu 1 wymaga 3 stykow,
dlatego opcja ta jest
niedostepna na Wyjsciu 2. Kod
,90” przeznaczony jest dla
sterowania silnikiem.

1 wyjscie alarmowe jest
standardem we wszystkich
kontrolerach AT03. AT-403, AT-
603, AT-703 i AT-903 mogq
posiadac do 3 wyjs¢
alarmowych.

AT-503 — maksymalnie 2
wyjscia alarmowe.



AT-[LJ03-[JLJLI0L-MLI0]
Opcje pozostate

0 = Zaden

1=DC 24V

2 = Transformator pragdowy

A = Remote Set Point 0~20mA
B = Remote Set Point 4~20mA
C = Remote Set Point 0~5V

D = Remote Set Point 0~10V
E = Remote Set Point 1~5V

F = Remote Set Point 2~10V

AT- [Jos3-LI0LJ0CTL) -/ L]

Komunikacja

0 = Zaden
1 =RS=232
2 = RS-485

AT-[Jo3-LJLJLIE -0 M
Program
0 = Zaden

1 = Program

W Opcjach pozostatych mozna
wybrac wejscie dla 24 V DC,
transformatora prgdowego oraz
dla funkcji R-SP (Rmote Set
Point). Transformator pragdowy
uzywany jest jako funkcja
alarmu przepalonej grzatki.
R-SP stuzy do zdalnej zmiany
parametru SV napieciem lub
pragdem. AT-403 moze byc¢
wyposazony w Opcje pozostate,
jednak nie bedzie wtedy opcji
Wyjscia 2.

Modut komunikacji, jak RS-232
lub RS-485, umozliwia
komunikacje z komputerem

w celu programowania
kontrolerow.

Jest to funkcja umozliwiajgca
zastosowanie programowania
segmentowego.



Niektére modele, ze wzgledu na ograniczong liczbe ztgcz, nie
mogq by¢ zamodwione ze wszystkimi dostepnymi funkcjami, np.:

AT-503 jest niedostepny z Opcjami pozostatymi oraz
Wyjsciem alarmowym 3. Dodatkowo AT-503 korzysta tylko
z 2 ztgcz dla modutu komunikacji RS-485. Pozostate
modele uzywajg 3 ziacz.

Funkcja Sterowania silnikiem korzysta z jednego ztgcza
Wyijscia 2. Dlatego obie te konfiguracje nie sg dostepne
jednoczesnie w jednym urzgdzeniu.

Przyktadem kodu zamowienia jest AT-903-1111-000. Jest to
kontroler w rozmiarze 2 DIN, wejsciem czujnikowym,

2 wyjsciami przekaznikowymi, 1 wyjsciem alarmowym; bez
Opcji pozostatych, modutu komunikacji oraz funkcji Programu.

Rozdziat 2 : Instalacja
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Wymiary urzadzenia Wymiary otw.montazowego

Type | A | B C D]|E a b c d

AT-403 | 48|96 105 | 83|90 || 46*°° | 91*%> | 120 | 70

AT-503 148|148 | 10.5 | 83|45 || 46"°° | 46*°> | 70 70

AT-603 |96 |48 10.5 | 83|43 || 91° | 46*°> | 70 | 120

AT-703 | 72|72 105 |83 |67 || 68 | 68*°> | 100 | 100

AT-903 196|961 10.5 |83 |90 || 91™° | 91*°> | 120 | 120

Wszystkie wymiary w milimetrach (mm)



Sposob montazu

1.

6.

Upewnij sie, ze grubosc¢ panelu nie przekracza 10mm.
Dodatkowo kazda z klamer mocujgacych wymaga
przestrzeni 6mm z kazdej strony obudowy.

Wykonaj otwor zgodnie z wymiarami posiadanego modelu
(patrz tabela na poprzedniegj stronie).

Umies¢ kontroler w wycietym otworze.

=§- == |- ==

Dopasuj klamre mocujgca, aby naciecie trafito w szczeline,
szerszg strong w kierunku przedniego panelu.

Scisnij klamre i dosun jg w kierunku panelu, tak by $cisle
przylegata do tylnej Scianki przedniego panelu.

Powtorz kroki 3 — 5 z klamrg po drugiej stronie urzagdzenia.

Wyprowadzenia

Do podtaczenia przewodami, zaleca sie stosowanie koncowek
widetkowych lub oczkowych 6mm, waskich, izolowanych.
Przekroj przewodu powinien wynosi¢ min. AWG 18.

|zolacja
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Wsréd 5 typdw kontrolerow AT03 wystepujg 3 rodzaje uktadu
wyprowadzen. AT-503 ma 14 uzytkowych wyprowadzen,
AT-403/603/903 -19 wyprowadzen, AT-703 — 18 wyprowadzen.
Wyprowadzenia sg ponumerowane na krawedzi obudowy.

Uktad wyprowadzen poszczegolnych modeli:
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Rozdziat 3 : Programowanie

Terminologia

® D

RP SK

our+ I B8 P P

ANLY ELECTRONICS CO.

PV Wyswietlacz wartosci rzeczywistej
SV  Wyswietlacz wartosci zadanej
PRG  Wskaznik trybu programowania

MAN  Wskaznik trybu recznego

AT  Wskaznik automatycznego dostrajania

or2  oP1  Wskaznik Wyjscia 1, 2

AL3 AL2 AL1 Wsk. Wyjscia alarmowego 3, 2, 1
10% ~ 10% Wskaznik procentowy wyjscia

1~8 Wskaznik sekcyjnego trybu pracy

RP Wskaznik trybu Ramping

SK Wskaznik trybu Soaking
13
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Przycisk Set
stuzy do nawigaciji po hierarchicznym menu set-up

Przycisk Shift
stuzy do poruszania sie w trybie dostrajania

0 E

Przycisk Down

stuzy do zmniejszania wartosci lub do przesuwania w doét. Poza trybem
programowania nacisnij i trzymaj w celu wywotania funkcji blokady lub
wstrzymania.

Przycisk Up

stuzy do zwiekszania wartosci lub do przesuwania w gore.
Poza trybem programowania nacisnij i trzymaj w celu
powrotu do trybu standby.

Nacisnij
nacisnij przycisk i pus¢ go niezwtocznie

Nacisnij i Trzymaj
nacisnij przycisk i przytrzymaj do zmiany wskazan wyswietlacza

Tryb menu
menu hierarchiczne, na wyswietlaczu PV — nazwa menu, na
wyswietlaczu SV — podmenu lub parametr

Tryb dostrajania
gdy warto$¢ na wyswietlaczu SV miga, mozna jg zmieniac
przyciskami up i down

Tryb standby

wyswietlacz PV wskazuje temperature rzeczywistg, wyswietlacz
SV wartos¢ zadang. W tym trybie mozliwe jest przejscie do trybu
Menu lub do trybu Pracy.

Tryb pracy
normalny tryb pracy urzadzenia



Sekwencja startowa

Po wiaczeniu zasilania kontroler przechodzi 4 diagnostyczne tryby.

o o o o) Tryb 1: Wszystkie wskazniki zapalone — weryfikacja
sprawnosci elementow wyswietlaczy.

= ] Tryb 2: Wyswietlacz PV pokazuje INP1, wyswietlacz
"—'-PE" SV pokazuje jednostke temperatury, C — stopnie
_Lt. L LI Celsjusza, F stopnie Fahrenheita. Za jednostkg
widnieje typ czujnika oraz jego zakres.

1| Tryb 3: Wyswietlacze pokazujg zakres temperatur

—— odnosnie wybranego czujnika. Wyswietlacz PV

L HE5] pokazuje min., a wyswietlacz SV max. wartos¢
temperatury.

i_t| Tryb 4: Kontroler przechodzi do trybu Standby i jest
=1 gotowy do pracy.

Hierarchiczne menu

Kontrolery ANLY ATO03 posiadajg hierarchiczne menu w celu
organizacji parametrow i funkcji. W menu Level istnieje 7
podmenu. Poza trybem dostrajania, nacisnij i przytrzymaj
przycisk Set lub Up by przejs¢ do trybu Standby.

P Podmenu User (USEr)
CuSE-]

[y Podmenu Control (CntL)
_ Cnkl |

= Podmenu Output (Out)

[ Out]

15
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Podmenu Special Control (SPC)

Podmenu Input (inP)

Podmenu Program (ProG)

Podmenu Hide (HIidE)



Wstrzymanie pracy

W trybie Standby nacisnij i przytrzymaj przycisk Down, by
przejs¢ do trybu wstrzymania pracy. Na wyswietlaczu SV bedzie
migat napis HolLd, co oznacza wstrzymanie pracy urzadzenia.

Blokada urzadzenia

W menu Level nacisnij i przytrzymaj przycisk Down, by przejs¢
do podmenu blokady parametrow. Wartos¢ mozna regulowac od
0 do 9999, jednak tylko 10 kombinaciji zablokuje urzadzenie

w specyficzny sposdb. Ponizsza tabela ilustruje kod oraz
odpowiadajgcg mu funkcje.

Kody oraz funkcje blokady urzgdzenia
Kod blokady | Funkcja
0 blokada wszystkich parametrow poza PV

101 blokada wszystkich parametrow poza SV

11 dostep do poziomu ,USER” i wyzszych

22 dostep do poziomu ,CNTL” i wyzszych

111 dostep do poziomu ,OUT” i wyzszych (poza OUTM)

222 dostep do poziomu ,INP” i wyzszych

1100 dostep do poziomu ,SPC” i wyzszych

2200 dostep do poziomu ,PROG” i wyzszych

1122 dostep do poziomu ,HIDE” i wyzszych
1234 dostep tylko do poziomow ,PROG” i ,USER”

17



Lista parametrow
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Opis parametrow, zakres, wartosci fabryczne

FY]pv
Wartosc rzeczywista LoSP ~ HiSP
S Y]sv
Wartos¢ zadana LoSP ~ HiSP 0.0
K] '_:: E = | Podmenu USER
(Parametr) (Zakres) (Wartosc fabryczna)
d e i- £ | Outl
Wyjscie — poziom procentowy 0.0 ~100.0% 0.0
HE| A
Auto dostrajanie No / Yes No
1 | Man
Tryb reczny Man 1 = pamie¢ awarii zasilania No
Man 2 = bez pamieci
No = zaden
AL {5]aus
Alarm 1 - wartosc¢ ALIF=1.2 AL1S =-200 ~ 200 10.0

ALTF=3.4  AL1S = Losp ~ Hisp
ALIF=10 - AL1S = 1 ~ 8 segment

20
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Podmenu USER

(Parametr) (Zakres) (Wartosc fabryczna)

AL L |ALIL

Alarm 1 — wartos¢ dolna 0~ 200 10.0
=t L ALt

Alarm 1 — wartosc¢ gorna 0~ 200 10.0
,':,‘ ,'_ ,_:' AL2S AL2L AL2u ,':,' ,’_ _-',‘ AL3S AL2L ALZ2u

Dla AL2* i AL3*: patrz opis parametrow dla AL1* powyzej

_— ,-

-
-’

i

SoAK

Lt

-y
?

(tylko gdy AL1M = 8 lub 9)

Tryb Soak 0.0 ~ 99.59 hr.min 0.00

Tryb ,SO0AK” dziata tylko gdy AL1M jest ustawiony na 8 lub 9
i gdy kontroler nie dziata w trybie programu. Gdy AL1M = 8, AL1
przejdzie w tryb Soak i styki sg normalnie otwarte. Gdy AL1M =
9, AL1 przejdzie w tryb Soak i styki sg normalnie zamkniete.

- 0 =0

v

-

rAmP

Tryb Ramp 0.0 ~200.0 na minute 0.0

W trybie ,F/AmMP” mozna ustawi¢ poziom zmian dla PV, gdy
kontroler nie jest w trybie programu. Np.: jesli parametr ma
wartos¢ 10, PV bedzie wzrastat o 10 stopni/min. Jednak jesli PV
bedzie wiekszy od SV, PV bedzie malat o 10 stopni/min.

21



K] 5 l': i~ | Podmenu USER

22

(Parametr) (Zakres) (Wartosc fabryczna)
2o o 21 PVoF
PV Offset -200 ~ 200 0

Jesli PV nie odpowiada SV, PV moze bycC przesuniety liniowo
z wartoscig dodatnig lub ujemna.

= f:' o~ = | PVrr

PV Ratio 0.001 ~ 9.999 1.000
Jesli PV nie odpowiada SV, PV moze by¢ PVir > 1
dostrojony przez ,pvrr’, wg wWzoru: / PV

PV (now) - PV (pre) * pvrr + pvof 0 ,i,," PVir < 1

SV Offset -200 ~ 200 0.0

Jesli SV nie odpowiada PV, SV moze byc¢ przesuniety liniowo
z wartoscig dodatnig lub ujemna.

Ct

-
-

'-
[

Tryb transformatora pragdowego 0.0~100.0A 0.0

,Ct” stuzy do detekcji przepalonej grzatki. Zakres nastaw wynosi
od 0,0A do 100,0A. ,Ct” jest dostepny, jesli opcja byta zamdwiona.




e

L 5 | Podmenu USER

(Parametr) (Zakres) (Wartosc fabryczna)

H b ] Hon

Wartosc¢ alarmu przepalonej grzatki 0.1 ~ 100.0 A 0.1

,Hba” moze by¢ z zakresu 0,1A do 100,0A. Np.: gdy wyjscie
jest zatgczone i ,Ct” <= ,Hba” — grzatka jest przepalona. Alarm
zostaje wyzwolony. Gdy wyjscie jest wytgczone i ,Ct” >= |Hba”,
alarm zostaje wyzwolony. ,Hba" jest dostepny, jesli opcja byta
zamowiona.

L i A LbA

-

Wartosc petli alarmu grzafiki 0.1 ~200.0 min 8.0
L 4= | Lbd
LBA Dead Band 0.0 ~200.0 0.0

Parametry dla petli alarmu grzatki. Np.: jesli WYJ1 = 0,0%

i czas ,Iba” uptynat, PV powinien byc¢ ponizej ,Ibd".

W przeciwnym razie zostaje wyzwolony alarm. Jesli WYJ1 =
100% i czas ,Iba” uptynat, PV powinien by¢ powyzej ,Ibd”.

W przeciwnym razie zostaje wyzwolony alarm. ,Iba” i ,|bd” sg
dostepne w zaleznosci od firmware’u.

el

= F = | rPtm

Y

Monitor powtdrzen (koW Trybie programu) 1~1000

,FPtm” wyswietla ilos¢ powtdrzen programu do chwili obecne,.
Parametr ten jest aktywny tylko wtedy, gdy kontroler jest w Trybie
programu.

23
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(Parametr) (Zakres) (Wartosc¢ fabryczna)
,':' HI
Wyjscie 1 P 0.0 ~ 3000 30.0
. i
Wyijscie 1 | 0 ~ 3600 sec 240
,_-,' /1 d1
Wyjscie 1 D 0 ~ 900 sec 60
Il ct
Wyijscie 1 - czas cyklu 0 ~ 150 sec 15

,Ct1” to czas cyklu dla Wyjscia 1. Ustawiony na ,0” dla wyjscia ,4-
20mA”, 1 dla wyjscia typu SSR, 15 dla wyjscia przekaznikowego.

H S | Hst

Histereza Wyjscia 1 0.0 ~200.0 0.0

H - o | AtoF

Auto Tuning Offset -200 ~ 200 0.0
Mo | A

Anty reset 0.0 ~ 100.0 % ©GV-P1A) 100.0




-
L

!
DL

]

Podmenu CONTROL

(Parametr)

(Zakres)

(Wartosc¢ fabryczna)

,Ar’ zapobiega zjawisku over-shooting’u. Parametr ten ustala
op6znienie catkowania w zakresie od 0 do 100%. Przy 100%
catkowanie rozpocznie sie, gdy PV osiggnie wartos¢ P. Przy 50%
catkowanie rozpocznie sie, gdy PV osiggnie 50% wartosci P.

= 3 p2
Wyjscie 2 P 0.0 ~ 3000 sec 30.0
q ,_:' i2
Wyijscie 2 | 0.0 ~ 3600 sec 240
] ,_:‘ d2
Wyijscie 2 D 0.0 ~ 900 sec 60
2ot
Wyjscie 2 — czas cyklu 0~ 150 sec 15
H 5 | HSt
Histereza Wyjscia 2 0.0~200.0 0.0
o o
Dead Band / Zaktadka -200.0 ~ 200.0 0.0

25



C mE | Podmenu CONTROL

(Parametr) (Zakres) (Wartosc¢ fabryczna)

100%

0% +—
0 v

grzanie chtodzenie

oo | ssy

Wartosc¢ ,miekkiego startu” 0.0 ~200.0 120.0

,OSV” stuzy zapobieganiu zbyt szybkiemu wzrostowi
temperatury na starcie. Np.: aby uzyskac powoli 120 stopni,
,oSV” nalezy ustawi¢ na 120.

Sout

e

e

Miekki start — wyjscie w % 0.0% ~ 100.0 % 30.0

Ustawienie procentowej wartosci wyjscia, gdy PV < ,SSV”.

-’
-

Miekki start — czas maksymalny 0~ 10 min 10

,otme” okresla maksymalny czas dziatania funkcji miekkiego
startu. Gdy czas ,,Stme” zostanie osiggniety i PV nie osiggnie
~ooV”, kontroler przejdzie do wartosci SV.




—
L

= .| Podmenu CONTROL

(Parametr) (Zakres) (Wartosc fabryczna)
100% 4 100% 1
STME STME
————— = - - — P>
0% > 0% >
SSV SV SSV SV

"~
= e | ruCy

Sterowanie silnikiem — cykl pracy 1~ 150sec 5

,FUCY” okresla cykl pracy sterowania zaworem silnika, czas od
zamkniecie do otwarcia, lub od otwarcie do zamkniecia.

Zawor silnika

Com o >R
Close Out?
—Q_0 Q=
| Close —c
= 5 [ Open =
pen el
| T b COM J
TJ Out1
| >
llos¢ powtdrzen programu 1~1000 1

,FPt” okresla iloS¢ powtorzen wykonania programu.
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(Parametr) (Zakres) (Wartos¢ fabryczna)
S E A | StAt
Wybor trybu startu ColLd = reczny ColLd
(tylko w Trybie program) rSET = start po wt. zasilania

Hot = start z pamieci po awarii

zasilania

~OtAt” okresla tryb startu programu. ,ColLd” — reczny start.
LSSET” — start automatyczny po wtgczeniu zasilania. ,Hot” —
start z pamieci po awarii zasilania.
= o ':', - | PVSt
Wartos¢ poczatkowa rSEt = start od 0 rSEt
(tylko w Trybie programu) PV = start z PV
LMo | WAl
Wartos¢ oczekiwania 0.0 ~200.0 0.0

,WAIt” okresla czas oczekiwania parametru SV na PV, jesli PV
zmienia sie wolniej niz SV.

l':' ll-l' Pid

Pid = PID
LPid = Poziom PID

Wybor PID / Poziom PID Pid

Parametr umozliwia wybor trybu pracy miedzy PID a Poziom
PID — do 4 poziomdw réznych trybow PID.




-
L

|
L

)
'

Podmenu CONTROL

(Parametr)

) 100
oo

(Zakres)

EndP

(Wartosc fabryczna)

Rodzaj pracy Trybu programu Cont = Ciggty

StoP = Tylko 1 program

StoP

,ENdP” umozliwia wybor rodzaju pracy Trybu programu na:

ciagty (Cont) lub jednorazowy (Stop).

1 [
(U

Podmenu OUTPUT

(Parametr) (Zakres) (Wartosc fabryczna)
AL {F]|AUF
Alarm 1 - funkcje 0~13 1
Patrz Rozdziat 6: Funkcje alarmow.
S1 {H|ALH
Histereza Alarmu 1 0.0 ~200.0 0.0
AL 1| ALt
Czas Alarmu 1 w Trybie programu 0.00 ~ 99.59 hrmin  0.00
AL | ALM

1~11 0

Tryb specjalny Alarmu 1

Patrz Rozdziat 6: Tryby alarmow.
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(Parametr)

-
-’
(it

|
"
) (]

-
-’
(it

)
N

(Zakres) (Wartosc fabryczna)

AL2F AL2H AL2t AL1M

AL3F AL3H AL3t AL3M

Dla AL2 i AL3 patrz opis parametrow dla AL1 powyzej.

]

[

)
'

-
e

Act

Tryb pracy urzadzenia

Cool / HEAt HEAt

U

e

"

Outm

Wybor rodzaju wyjscia

Patrz Rozdziat 5: Wyjscia

o
U |

_—

(]

O1LS

Wyjscie 1 — poziom niski

0.0 ~100.0 % 17.6

|
{

-

-

O1HS

Wyjscie 1 — poziom wysoki

0.0 ~100.0 % 96.0

[}

rt

Nt
)

AO

Tryb pracy wyjscia
analogowego

PV = transmisja PV PV
SV = transmisja SV

dEV = transmisja (PV-SV)

MV = transmisja procentowo




1

1= | Podmenu OUTPUT

(Parametr) (Zakres) (Wartosc fabryczna)
121 5l02Ls

Wyjscie 2 — poziom niski 0.0 ~100.0 % 17.6
1= H 5| 02HS

Wyjscie 2 — poziom wysoki 0.0 ~100.0 % 96.0
F 15 5|t1Ss

Czas sygnatu 1 — wybor sekcji startowej 1~8 1

(tylko w Trybie programu)

L1SS” umozliwia wybodr sekcji, dla ktérej bedzie aktywowany
alarm. Jesli ma to by¢ Sekcja 2, ,t1SS” nalezy ustawi¢ na 2.

-

'--
e

| IR |
I |

-

t10n

Czas sygnatu 1 — zalgczenie 0.00 ~ 99.59 hr.min 0.01
(tylko w Trybie programu)

,£10Nn” umozliwia ustawienie czasu, po ktorym nastgpi aktywacja
alarmu. Jesli ma to nastgpi¢ po 3 minutach w Sekcji 2, nalezy
,£10n” ustawic¢ na 3min, a ,t1SS” na 2. Czas programu w Sekcji
2 (tP2) moze byc¢ dtuzszy niz 3 minuty.

-

-

|
-

]
]

S |

t1ES

Czas sygnatu 1 — wybor sekcji korncowej 1~8 1
(tylko w Trybie programu)
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t1 | Podmenu OUTPUT

(Parametr) (Zakres) (Wartosc fabryczna)

L1ES” umozliwia wybor sekcji, dla ktorej bedzie deaktywowany
alarm. Jesli ma to by¢ Sekcja 6, t1ES” nalezy ustawic¢ na 6.

- ,':,,'-'-' t10oF

-

Czas sygnatu 1 — wylgczenie 0.00 ~ 99.59 hr.min 0.01

(tylko w Trybie programu)

,L10F” umozliwia ustawienie czasu, po ktéorym nastgpi
deaktywacja alarmu. Jesli ma to nastgpi¢ po 7 minutach

w Sekcji 6, nalezy ,t10F” ustawi¢ na 7min, a t11ES” na 6. Czas
programu w Sekcji 6 moze by¢ dtuzszy niz 7 minut.

':l t2SS t20n t2ES t20F

)

Dla parametrow t2 patrz opis parametrow t1 powyze,.
(t1SS, t10n, t1ES, t10F)

e 'l Podmenu INPUT

(Parametr) (Zakres) (Wartosc fabryczna)

(- {|inP1

Wybér rodzaju Wejscia 1 K2
} o5 F|LosP
Wartos¢ dolna LoSP ~ HiSP 0.0




[
-

Podmenu INPUT

(Parametr) (Zakres) (Wartosc fabryczna)

H 5P| Hisp

Wartosc gorna LoSP ~ HiSP 400.0

! o H | LoAn

Wejscie analogowe - wartos¢ dolna -1999 ~ 9999 0.0

H « H m| HiAn

Wejscie analogowe - wartosc¢ gorna -1999 ~ 9999 100.0

ol 5|AILS

Wejscie analogowe 1 - zakres dolny 0~ FFFF

R {H5]AtHs

Wejscie analogowe 1 - zakres gorny 0~ FFFF

Wybér jednostek °C/°F / zadna °C
4 B|dp

Kropka dziesietna 0/0.0/0.00/0.000 0.0

33



7 ' Podmenu INPUT

(Parametr) (Zakres) (Wartosc¢ fabryczna)

s, ;|- |FiLt

Filtr cyfrowy 0.001 ~ 1.000 0.900

¢ F 2| inP2

Wybor rodzaju Wejscia 2 non = bez funkcji non
Ct = transformator pradowy
rmSV = zdalne SV

AL S]A2Ls

Wejscie analogowe 2 - zakres dolny 0~ FFFF

(e N g
[ el (]

A2HS

Wejscie analogowe 2 - zakres gérny 0~ FFFF

-y
U

[
L

Podmenu SPECIAL CONTROL

34

—~

Parametr)

L
00 1

(Zakres) (Wartosc fabryczna)

/| bAud

Szybkosé transmisji  2.4K/4.8K/9.6K/19.2K/38.4K 9.6K

| I |

|

Addr

Adres




S HF 7| Podmenu SPECIAL CONTROL

(Parametr) (Zakres) (Wartosc¢ fabryczna)
LEY fev

Zakres Poziomu PID 1 LoSP ~ HiSP 400
! E L ,__:' LEV2

Zakres Poziomu PID 2 LoSP ~ HiSP 400
,'_ ,'_: ':‘ _:,‘ LEV3

Zakres Poziomu PID 3 LoSP ~ HiSP 400

-

! :'5,'_ LVSL

Monitor Poziomoéw PID 1~4 1

Parametr ten umozliwia wybor monitorowanego poziomu PID.
Jesli majg by¢ monitorowane parametry Poziomu 3, nalezy
ustawic¢ ,LVSL” na 3. Parametr PID w podmenu CONTROL
musi by¢ ustawiony na ,LPiD".

L P (L

Poziom 1 — P dla Wyjscia 1 0.0 ~ 3000 30.0

[ P A A Y

Poziom 1 — | dla Wyjscia 1 0 ~ 3600 sec 240

35
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(Parametr)

(Zakres)

(Wartosc fabryczna)

L g | Ldt

Poziom 1 — D dla Wyjscia 1 0 ~ 900 sec 60
LR~ | UAr

Poziom 1 — Anty reset 0.0~ 100.0 % 100.0
L PP

Poziom 1 — P dla Wyjscia 2 0.0~3000sec  30.0
[ P AR |7,

Poziom 1 — | dla Wyjscia 2 0 ~ 3600 sec 240
. ,',_-,',_:' L1d2

Poziom 1 — D dla Wyjscia 2 0~ 900 60
, ,_:' L2P1 L2i1 L2d1 L2Ar L2P2 L2i2 L2d2
. _:,' L3P1 L3i1 L3d1 L3Ar L3P2 L3i2 L3d2
- L4P1 L4i1 L4d1 L4Ar L4P2 L4i2 L4d2

Dla parametrow Poziomu 2, 3 i 4, patrz opis parametrow dla

Poziomu 1 (L1P1, L1i1, L1d1, L1Ar, L1P2, L1i2, L1d2).




]
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- o 4| Podmenu PROGRAM

(Parametr) (Zakres) (Wartosc fabryczna)
:, - ,'_ SEG
Monitor sekcji programu 1~8
L .~ F|tME
Monitor timer'a programu
_: ' ,_-" '_:' EndS
Sekcja koncowa programu 1~8 1
SL ] svi
SV w Sekgji 1 LoSP ~ HiSP 100
N
Czas programu w Sekcji 1 0.00 ~ 99.59 hr.min 0.00
£ s
Czas funkcji Soak w Sekcji 1 0.00 ~ 99.59 hr.min 0.00
~|SV2 tP2 tS2 F|Sve tP6 tS6
| SV3 tP3 tS3 T sv7 tP7 tS7
LISv4 tP4 1S4 ,'_:,‘ Sv8 tP8 S8

C|Sv5 tP5 tS5
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Podmenu PROGRAM

(Parametr)

(Zakres)

(Wartosc fabryczna)

Dla parametrow Sekcji od 2 do 8, patrz opis parametrow

38
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l

o~ | R |
!

o Lo

Sekcji 1. (SV1, tP1, tS1).
1 SV3 EndS=5
SV2 SV
SV1 SV5
o BT -—--tS-1-—-q- ----- -—18-2—4r—-41-:83-—4 ----- -—--tS4 -------- - tS5 "
tP1 tP2 tP3 tP4 tP5
H o F| Podmenu HIDE
(Parametr) (Zakres) (Wartosc fabryczna)

Parametry podmenu USER

=1

- !
o l

il ~ 0 _ 1
} [ (R |

Parametry podmenu CONTROL

-:’

[

U .

-,

I ~ - A1
Ll '

L

U]

e

Parametry podmenu OUTPUT




Przyktady

Przyktad A: Jak ustawi¢ ,SV” na 200°C.

PV

SV era

n ™ nn ™ n
o EUU EBU
Ol ||=| = OO = - 208
=) ) 6 @ @ @ @ GETETECORORC)

S5

M

4

Nacisnij Up by zwiekszac

N\

_:g%

Nacisnij Set by ustawi¢

Nacisnij i trzymaj Shift, az
SV bedzie migaé. Nacisnij lub nacisnij Down by wartos¢ SV
Shift by przemieszczac zmniejszac wartos¢
pozycje
Przyktad B: Jak ustawi¢ ,AL1S” na 20°C.
gy 1C - -
LI S R | PV T L5 FT L 1S
SV| rne ' n SV| rre ' n SV| rne n
(U ([ rul ||| |- 2l
D em @) @) @ 6@ o @ @ @) @) @D o @ @ @) @ @)
# J/z}'
N4

Nacisnij i trzymaj Set, az
PV pokaze ,AL1S”

pozycje

Nacisnij i trzymaj Shift, az
SV bedzie migac¢, nacisnij
Shift by przemieszczac

PV

SV| ena

PV

AL 15 c¢id
col ||~ 280

e @ @ & ® ® 6 @ @ @ ™
7

}%//

L¢
Nacisnij Set by
wprowadzi¢ wartos¢ AL1

Nacisnij i trzymaj Up by
powrdci¢ do wskazan

PV/SV

Nacisnij Up by zwiekszaé
lub nacisnij Down by
zmniejszac¢ wartos¢

39



Przyktad C: Jak wybra¢ tryb ,AT” (auto dostrajanie)

PV PV| PV
At At AL
- [
SV| rra SV| rra SV| rra ‘ r r
AN n 0 + uan n O * AN j c 3
CICECECECNT) CECECECEONT) CICECECEENT)
¢ e $
Nacisnij Set, az ,AT” Nacisnij Shift, az ,no” Nacisnij Up, az ,yes”
pokaze sie w oknie PV zacznie miga¢ w oknie SV pokaze sie w oknie SV

P R '- PV E' n n
[ oy
N Isvl | a 4 s> o> N SV - .'4—' ﬁ
> - _Jco ||| _cuu
® e ®® ® e ©®
%Z’ S48
Nacisnij Set by Nacisnij i trzymaj Up by
wprowadzi¢ wartos¢ AT powrdci¢ do wskazan
PVISV

Przyktad D: Jak przejs¢ do réznych poziomdéw parametrow
(1) Poziom ,,CntL”

PV LE&'L PV 'E PV EU'
SV:: USEr *SV 5@ *SV“: LntL

® 6 @ @ @ @ ® @ @ OETETECORORC)

'C
B= (I°=

6Ly

B

74

%/z’ & 2/’

Nacisnij i trzymaj Set, az Nacisnij Shift, az ,user” Nacisnij Up, az ,.CntL”
.,LEVL” pokaze sie w oknie  zacznie miga¢ w oknie SV pokaze sie w oknie SV,
PV/SV (z poczatkowego (okno PV pokazuje pozniej nacisnij Set by

okna PV/SV) .LEVL”) wprowadzic ten poziom



PV P' PV ' PV nn
| [ | oo
=2 "= 380 |=+»|[1E_40] |l 200
@ @ @

® 6 ) & ®

g 18 8

Nacisnij i trzymaj Set, az Nacisnij i trzymaj Set by Nacisnij i trzymaj Up by
,P1” pokaze sie w oknie kontynuowac nastawy powrdéci¢ do poczatkowego
PV parametréw na tym poziomie okna PV/SV
(2) Poziom ,,Out”
PV| PV| PV|
! E w ! E o ! E o
Ll L Ll .0 L L
syl . - = . svl . — ; sVl ... M .
- uCr||P uacr| =l vut
CECECECECES) IR CECECECEEES)
%% Sa N8

Nacisnij i trzymaj Set, az Nacisnij Shift, az ,user” Nacisnij Up, az ,Out’
,LEVL” pokaze sie w oknie  zacznie miga¢ w oknie SV pokaze sie w oknie SV,
PVI/SV (z poczatkowego (okno PV pokazuje pdzniej nacisnij Set by
okna PV/SV) .LEVL”) wprowadzic¢ ten poziom
PV PV PV|
! H [ I N | rnn
AL i L IH uu
SV| rra [ SV| rra n n SV| rne n n
+ - ' + - UIU eoo0 e - U U
® oo oo ®ooo o ®oooo®
%2} g} ]/
N
Nacisnij i trzymaj Set, az Nacisnij i trzymaj Set by Nacisnij i trzymaj Up by
LAL1F” pokaze sie w oknie kontynuowac nastawy powrdci¢ do poczatkowego
PV parametrow na tym poziomie okna PV/SV
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(3) Poziom ,inP”

TLEYL

Im G Er

OR TN RO NC)

PV ' '
LE?L
L uSEr

[GRTN TR ORON)

A

1 s
A 2

%ﬁ

Nacisnij i trzymaj Set, az
,LEVL" pokaze sie w oknie
PVISV (z poczatkowego

okna PV/SV)

Nacisnij Shift, az ,user”
zacznie miga¢ w oknie SV

(okno PV pokazuje
.LEVL”)

1 nP

= |- ¢e

O ECEONON®)

LasP

ORCTECEORORT)

%f

Nacisnij i trzymaj Set, az
,INP1” pokaze sie w oknie

PV

(4) Poziom ,SPC”

%f

Nacisnij i trzymaj Set by

kontynuowac nastawy

PV| EU‘
SV| .

P
&) @) ) W) @) W

7

1 /.
: i

Nacisnij Up, az ,inP”
pokaze sie w oknie SV,
pdzniej nacisnij Set by

wprowadzi¢ ten poziom

uy
lsvl 3341
O e

4 2

(ST

Nacisnij i trzymaj Up by
powrdéci¢ do poczatkowego

parametréw na tym poziomie okna PV/SV

PV

SV

LEYL
- uSEr

® @ @ ® O @

PV

-
m

SV| w

erm ) €
G/ Y |

®
®
®

c
G

S5

Z

%ﬁ

Nacisnij i trzymaj Set, az
,LEVL” pokaze sie w oknie
PV/SV (z poczatkowego

okna PV/SV)

N

Nacisnij Shift, az ,user”

zacznie miga¢ w oknie SV

(okno PV pokazuje
.LEVL")

PV‘ '
LE?L
-

OETETEORON)

7,

1/

Nacisnij Up, az ,SPC”
pokaze sie w oknie SV,
pozniej nacisnij Set by
wprowadzic¢ ten poziom



bAud TRAddr T 208

> _95¢| |t gl|E_ 238

CECECECECRS) CRCECECECRS) ®ooooo
¢ L¢ 6
Nacisnij i trzymaj Set, az Nacisnij i trzymaj Set by Nacisnij i trzymaj Up by
,bAud” pokaze sie w oknie kontynuowac nastawy powrdéci¢ do poczatkowego
PV parametrow na tym poziomie okna PV/SV

(5) Poziom Programu
* ,OUTM” na poziomie ,,Out” musi by¢ ustawiony na 8 lub 9

PV PV PV|
! E (N ! E ) ! E w!
L Ll .Lv Ll L
svl . — N svl ... _ N SV rna o ] M
- uSEr| |||~ uSEr||P| |- rou
oo oo oo oo ORCEC RO O
=0 L &
Nacisnij i trzymaj Set, az Nacisnij Shift, az ,user” Nacisnij Up, az ,ProG”
,LEVL” pokaze sie w oknie  zacznie miga¢ w oknie SV pokaze sie w oknie SV,
PVISV (z poczatkowego (okno PV pokazuje pdzniej nacisnij Set by
okna PV/SV) ~LEVL”) wprowadzi¢ ten poziom
PV S E '. PV| ’- - ’: P n n
(N L e oy
SV| rre ] SV rna AN SV| pra n n
=2 || |- BRI 31 T N CEr . Uu
®ooooo Teooo® CECECECRORT)
C¢ 0§ 4
Nacisnij i trzymaj Set, az Nacisnij i trzymaj Set by Nacisnij i trzymaj Up by
~SEG” pokaze sie w oknie kontynuowac nastawy powroci¢ do

PV, parametr ten pokazuje parametréw na tym poziomie, poczatkowego okna
tylko Sekcje wykonywang ten parametr pokazuje czas PV/SV
dla krokéw Ramp lub Soak

v
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PV PV| PV
g ( 5 S u ! L O
cCnrg - ! L5\
SV ona SV ena | n n SV| rna n n n
N L=l - uu] (=] |- Ouu
® @ ® O o @ G e @) @ @ @ G @ e @ @
Nacisnij Shift az SV Nacisnij Shift by ustawic Nacisnij Shift by ustawic
zacznie migac, poézniej SV dla Sekcji 1 czas dla funkcji Ramp
nacisnij Up by nastawi¢ Sekciji 1

Sekcje koncowg

PV :: 5

+ sv:: 83

[OR TR RO

Kroki nastaw dla SV2 do SV8
sg takie same jak dla SV1

O|C] | =-

7,

J rd

Nacisnij Shift by ustawic
czas dla funkcji Soak
Sekgciji 1

(6) Poziom ,HidE”
Na tym poziomie uzytkownik moze ustawi¢ kolejno$¢ parametréw lub je ukry¢, od nr. 1-2
do 1-22, 2-14 do 2-17, 3-20 do 3-27 (patrz Lista parametréw). Ten sam parametr nie
moze byc¢ przypisany do 2 pozycji w menu. Np.: w celu przypisania ,OUTL” do pozycji
1-3, trzeba najpierw wykasowac go na pozycji 1-2. Wykasowanie lub ukrywanie
parametréow wymaga wybrania ,non” w oknie SV.
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Nacisnij i trzymaj Set, az Nacisnij Shift, az ,uSEr” Nacisnij Up, az ,HidE”
.,LEVL” pokaze sie w oknie  zacznie miga¢ w oknie SV pokaze sie w oknie SV,
PV (z poczatkowego okna (okno PV pokazuje pdzniej nacisnij Set by

PVISV) ,LEVL”) wprowadzic ten poziom
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Nacisnij i trzymaj Set by
,1-2” pokaze sie w oknie PV  kontynuowac nastawy
parametréw na tym poziomie okna PV/SV
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Nacisnij i trzymaj Up by

powroci¢ do poczatkowego

Nacisnij i trzymaj Shift, az

,OutL”’zacznie migac,

pdzniej nacisnij Down by

wybrac ,non” w celu
ukrycia/wykasowania

parametru, lub nacisnij Up
by wybrac inne parametry

Przyktad E: Jak ustawi¢ funkcje ,Lock”
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Nacisnij i trzymaj Set, az
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.,LEVL” pokaze sie w oknie
PV (z poczatkowego okna

PV/SV)
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Nacisnij i trzymaj Down,
az ,LoCK” pokaze sie
w oknie PV

Jesli wybrane jest ,non” na poziomie 1-2 i naci$niety jest
przycisk Set, 1-2 nie wyswietli nic. Gdy wybrany jest inny
parametr na poziomie 1-2, zostanie on wyswietlony.
Kroki nastaw na poziomach 1-2 do 1-22, 2-14 do 2-17,
oraz 3-20 do 3-27 sg takie same.
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zaczeto migac
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Rozdziat 4 : Rodzaje wejs¢

Seria ATO03 jest zaprojektowana do wspotpracy z czujnikami
typu termopara lub RTD, z sygnatem liniowym napieciowym lub
pragdowym. Typ wejscia zalezy od wykonania sprzetowego
urzgdzenia i musi by¢ okreslony przy zamawianiu.

Jako czujniki wejsciowe (termopary i RTD) seria AT0O3 moze
wykorzystywac termopary typu K, J, T, R, E, S, B, N oraz
czujniki rezystancyjne Pt100 i JPt100. R6zne sekcje
oprogramowania kontrolera odpowiadajg za optymalizacje
wspotpracy z czujnikami. Dodatkowo typ czujnika jest okreslany
przez parametr ,inP1” w submenu ,inp”.

W przypadku wspotpracy z sygnatami liniowymi wszystkie
kombinacje realizowane sg sprzetowo.

Rodzaje dostepnych opcji wejscia
AT-[]Jo3- LI LI-0C00T0E

Wejscie
1=T/Club RTD
2 =0~100mV
3 =0~20mA
4 = 4~20mA
5 =0~5V
6 =0~10V
7 =1~85V
8 =2~10V
9=0~1V
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Parametr INP1 w podmenu INP

Typ INP1 °C OF
K K1 0 ~ 200 32 ~ 392
K2 0 ~ 400 32 ~ 752
K3 0 ~ 800 32 ~ 1472
K4 0 ~ 1000 32 ~ 1832
K5 0~1200 32 ~2192
J J1 0 ~ 200 32 ~ 392
J2 0 ~ 400 32 ~ 752
J3 0 ~ 800 32 ~ 1472
J4 0 ~ 1000 32 ~ 1832
J5 0~1200 32 ~ 2192
T T1 -50 ~ 50 -58 ~ 122
T2 -100 ~ 100 -148 ~ 212
T3 -200 ~ 400 -328 ~ 752
R R 0~ 1700 32 ~ 3092
E E 0 ~ 1000 32 ~ 1832
S S 0~1700 32 ~ 3092
B B 0 ~ 1800 32 ~ 3272
N N -200 ~ 1300 -328 ~ 2372
Pt Pt1 -50 ~ 50 -58 ~ 122
Pt2 0~100 32 ~212
Pt3 0 ~ 200 32 ~ 392
Pt4 0~ 400 32 ~752
Pt5 -200 ~ 600 -328 ~ 1112
jPt -200 ~ 500 -328 ~ 932
Liniowe Lin -1999 ~ 9999




Rozdziat 5 : Rodzaje wyjsé

Seria AT03 posiada mozliwosc¢ zréznicowanej konfiguracji
wyjs¢, zaleznie od potrzeb uzytkownika — max. 2 wyjscia.
Rodzaj wyjs¢ musi byC okreslony w chwili zamawiania
urzgdzenia i ustawiony w podmenu OTPUT.

Rodzaje dostepnych opcji wyjscia
AT-L]03-[ /MM - 10][]

Wyijscie 1 Wyijscie 2
(1 - standard) | 0 = Zaden
1 = Przek. 1 = Przek.
2 = Pulsac. 2 = Pulsac.
3 = 0~20mA 3 =0~20mA
4 = 4~20mA 4 = 4~20mA
5=0~5V 5=0~5V
6 = 0~10V 6 = 0~10V
7=1~5V 7 =1~5V
8 = 2~10V 8 = 2~10V
9 = Sterowanie silnikiem

Parametr OUTM w podmenu OUT

OUTM | Tryb

Jedno wyjscie

Dwa wyjscia

Sterowanie silnikiem, zestyk A

Sterowanie silnikiem, zestyk B

Nl |lwWIN] -~

Jedno wyijscie z transmisjg

()]

Jedno wyjscie z miekkim startem
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7 Jedno wyjscie z transmisjg i miekkim startem

Tryb programu

9 Tryb programu z transmisjg

Rozdziat 6 : Rodzaje alarmow

Kontrolery ATO3 mogg by¢ wyposazone w 3 wyjscia alarmowe.
Kazdemu z nich mozna przyporzadkowac inng funkcje i tryb.

Funkcje alarmow
Parametry AL1F, AL2F i AL3F w podmenu OUT

OPIS FUNKCJI ALARMOW

AL1F AL2F AL3F | Opis
0 0 0 Brak alarmu
1 1 1 Odchytka alarmu w gore
2 2 2 Odchytka alarmu w dét
3 3 3 Alarm absolutny w goére
4 4 4 Alarm absolutny w doét
S S S Odchytka alarmu w gore/w dot
6 6 6 Alarm pasmowy
7 7 7 Alarm awarii systemu
8 8 3 Alarm przerwania petli
9 9 9 Alarm przepalenia grzatki
10 10 10 Alarm konca sekgc;ji
11 11 11 Alarm konca programu
12 12 | Alarm funkcji Czas sygnatu
13 13 ecesene Alarm Trybu programu
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1. Odchytka alarmu w goére

SV+¢L1S
OFF n ON . PV
SV
2. Odchytka alarmu w dot SVAAL1S
ON _ OFF . PV
SV
3. Alarm absolutny w gore
OFF ON . PV
AL1S
4. Alarm absolutny w dot
ON OFF > D\/
A I Vv
AL1S
5. Odchytka alarmu w gore/w doét
SV-AL1L |« » SV+AL1U
ON
ON OEF . PV
SV
6. Alarm pasmowy
SV-AL1L > < SV+AL1U
OFF OAN OFF . PV
SV

7. Alarm awarii systemu

Alarm zostaje wyzwolony w przypadku awarii systemu.
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8. Alarm przerwania petli
Non-alarm area

ON

OFF

ON

A A
PV-LBD PV PV+LBD

9. Alarm przepalenia grzatki

Zbyt maty lub brak pradu

Wyjscie zatgczone

ON

OFF

10. Alarm konca sekcji

A

™

v

Przecigzenie lub zwarcie
Wyjscie wylgczone

OFF ON CT
AL1S
1~8 segment
AL1T

0.00 Alarm chwilowy
(inne) Czas opdznienia

OFF FALTT{ ON

11. Alarm konca programu

1 TEMP

v

99.59 Alarm ciggly

Koniec programu

> Czas
» Alarm

OFF

ON




12. Alarm funkcji Czas sygnatu

Sekcja 1 Sekcja 2 T1SS
1

I
e Pl —————

Y_

T10N

Czas sygnatu 1 — zatgczenie
T1ES

! T10F
as sygnatu 1 - wyjscie ! Czas sygnatu 1 — wytaczenie

=N &= ==

C

13. Alarm Trybu programu

1t TEMP
/ \ KQniec programu

Start programu

— Czas
—> Alarm

OFF | ON

Tryby alarméw
Parametry AL1M, AL2M i AL3M w podmenu OUT

Czas sygnatu 1 — wybor sekciji startowej

Czas sygnatu 1 — wybor sekcji koncowej

OPIS TRYBOW ALARMOW

AL1IM | AL2ZM | AL3M | Opis

0 0 0 Tryb normalny

Alarm ze stykami NC

2 2 Zatrzask

Alarm ze stykami NC i zatrzaskiem
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OPIS TRYBOW ALARMOW (ciag dalszy)

4 4 4 Alarm zabroniony
S S S Alarm zabroniony ze stykami NC
Alarm zabroniony z zatrzaskiem
Alarm zabroniony z zatrzaskiem
| stykami NC
8 (Tryby 8, 9, 10 | Alarm z op6znieniem
g |i11niesa Alarm z opéznieniem i stykami NC
dostepne dla
Alarmu 2i 3.
10 | Tylko Alarm 1 | Alarm z trybem soak
11 | posiada 11 Alarm z trybem soak i stykami NC
trybow.)

Rozdziat 7 : Komunikacja

Seria AT03 moze by¢ wyposazona w opcjonalny modut RS-232
lub RS-485, co pozwala na zdalne monitorowanie
| programowanie kontrolera.

Interfejs

Szybkos¢ bps

RS-232, RS-485

2400, 4800, 9600, 19200, 38400 bps

Format danych Protokét Modus w trybie RTU

Format ramki danych
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Przykiadowe komendy
Zadanie RTU: komenda Read

0 1 2 3 4 6
Numer Funkcja Adres Licznik CRCI16
sekcji | 0X03 (MSB~LSB) (MSB~LSB) (LSB~MSB)

Numer sekcji: 00H ~ 1FH

Adres: 0000H ~ 0100H

Licznik: ilos¢ danych

CRC16: Suma kontrolna

Odpowiedz RTU: komenda Read

0 1 2 3 5 7
Numer | Funkcja Licznik Dane 1 Dane 2 CRCI16
sekgciji 0x03 (MSB~LSB) (MSB~LSB) (LSB~MSB)

Numer sekcji: 00H ~ 1FH

Adres: 0000H ~ 0100H

Licznik: ilos¢ danych

CRC16: Suma kontrolna
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Zadanie RTU: komenda Write

0 | 2 3 4 5 6 7
Numer Funkcja Adres Licznik CRCI6
sekdiji 0X06 (MSB~LSB) (MSB~LSB) (LSB~MSB)

Numer sekcji: 00H ~ 1FH
Adres: 0000H ~ 0100H
Licznik: ilos¢ danych

CRC16: Suma kontrolna

Parametry i adresowanie

Ponizsza tabela na dwoch nastepnych stronach przedstawia
liste wszystkich parametrow oraz ich adresowanie w trybie
Modus RTU.



PARAMETRY | ADRESOWANIE

LEvL 00 []| rPtm 18 || AL1F 30 || t20n 48
LoCK 01 || P1 19 || AL1H 31 || t2ES 49
Sv 02 |]i1 1A || Alt 32 || t20F 4A
OutL 03 || d1 1B || AL1m 33 || inP1 4B
At 04 || Ct1 1C || AL2F 34 || LoSP 4C
mAN 05 || HSt1 1D || AL2H 35 || HISP 4D
AL1S 06 || AotF 1E || AL2t 36 || LoAn 4E
AL1L 07 || Ar 1F || AL2m 37 || HiAn 4F
AL1U 08 || P2 20 || AL3F 38 || A1LS 50
AL2S 09 || i2 21 || AL3H 39 || ATHS 51
AL2L OA |l d2 22 || AL3t 3A || unit 52
AL2U 0B || Ct2 23 || AL3m | 3B || dp 53
AL3S 0C || HSt2 24 || Act 3C || FiLt 54
AL3L OD || db 25 || Outm 3D || inP2 55
AL3U OE || SSv 26 || O1LS | 3E || A2LS 56
SOAK | OF [| Sout 27 || O1HS | 3F || A2HS 57
rAmP 10 || Stme 28 || AO 40

PvoF 11 || rUCy 29 || O2LS 41 || bAud 59
Pvrr 12 || rPtm 2A || O2HS | 42 || Addr 5A
SvoF 13 || StAt 2B || t1SS 43 || LEv1 5B
Ct 14 || PvSt 2C || t10n 44 || LEv2 5C
HbA 15 || wAit 2D || t1ES 45 || Lev3 5D
LbA 16 || Pid 2E || t1oF 46 || LvSL SE
Lbd 17 1} EndP 2F || 2SS 47 |1 L1P1 SF
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PARAMETRY | ADRESOWANIE

60 || L4P2 78 || Sv7 90 || 1-20 A8
61 || L4i2 79 || tP7 91 || 1-21 A9
62 || L4d2 7A || tS7 92 || 1-22 AA
63 || SEG 7B || Sv8 93 || 2-14 AB
64 || TimE 7C || tP8 94 || 2-15 AC
65 || EndS 7D || tS8 95 || 2-16 AD
66 || Sv1 7E || 1-2 96 || 2-17 AE
67 || tP1 7F || 1-3 97 || 3-20 AF
68 || ts1 80 || 1-4 98 || 3-21 BO
69 || Sv2 81 || 1-5 99 || 3-22 B1
6A || tP2 82 || 1-6 9A || 3-23 B2
6B || tS2 83 || 1-7 9B || 3-24 B3
6C || Sv3 84 || 1-8 9C || 3-25 B4
6D || tP3 85 || 1-9 oD || 3-26 BS
6E || tS3 86 || 1-10 9E || 3-27 B6
6F || Sv4 87 || 1-11 OF
70 || tP4 88 || 1-12 A0
71 || tS4 89 || 1-13 A1
72 || Sv5 8A || 1-14 A2
73 || tPS 8B || 1-15 A3
74 || tS5 8C || 1-16 A4
75 || Svb 8D || 1-17 A5
76 || tP6 8E || 1-18 A6
77 ) tS6 8F 11 1-19 A7
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Btad Wejscia 1

Btad Wejscia 2

Btad konwertera A/C

Btad kompensacji zimnego ztgcza

PV poza zakresem

Btad pamieci RAM

Btad interfejsu

Btad automatycznego dostrojenia
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Notatki:

60



Notatki:
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Notatki:
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Notatki:
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